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1. Podstawa opracowania.
Do opracowania projektu czasowej organizacji ruchu wykorzystano nastepujgce
opracowania:

¢ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie
szczegotowych warunkow technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz
urzgdzeh bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na
drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181, z p6zn. zm.);

e Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 roku — Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. Nr 58, poz.
515, tekst jednolity z p6zn. zm.);

¢ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administraciji z
dnia 31 lipca 2002 roku w sprawie znakdéw i sygnatéw drogowych (Dz. U. Nr 170,
poz. 1393 z dnia 12.10.2002 r.);

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 roku w sprawie
szczego6towych warunkdéw zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzgdzaniem (Dz. U. Nr 177, poz. 1729 z dnia 14 pazdziernika
2003 r.);

o Materiaty uzyskane od Zamawiajgcego.

2. Dane ogdlne
Zamierzenie budowlane obejmuije:
¢ Wykonanie rozbiorki nawierzchni jezdni;

Budowa kanalizacji deszczowej wraz z wpustami ulicznymi;
Wykonanie petnej konstrukcji nawierzchni jezdni;
Wykonanie elementéw wykonczenia ulic;
Wykonanie elementéw odwodnienia powierzchniowego;
Opracowany projekt czasowej organizacji ruchu obejmuije:

e oznakowanie pionowe

e usytuowanie elementdéw bezpieczenstwa ruchu drogowego;

3. Charakterystyka miejsca

Zadanie zlokalizowane jest w Hazlachu przy ulicy Osiedlowej oraz ulicy Kroétkiej (rysunek
nr 1). Podczas wizji w terenie stwierdzono, ze istniejgca ulica Osiedlowa ma szerokos¢ od
3,00 do 4,00m, a ulica Krotka szerokos¢ od 3,00 do 3,20m. Obydwie ulice maja
nawierzchnie asfaltowg. Droga biegnie w terenie zabudowanym, o zabudowie
jednorodzinnej. Natezenie ruchu na drodze okreslono jako mate.

Opis istniejagcego oznakowania

Istniejgce oznakowanie ma charakter oznakowania statego, docelowego. Jego stan zostat
okreslony jako dobry. Szczegotowe informacje dotyczgce oznakowania istniejgcego zostaty
zamieszczone na rysunku nr 2 powyzszego projektu.

4. Opis oznakowania

Oznakowanie pionowe dla przedmiotowej przebudowy nalezy wykonac zgodnie
z Rozporzgdzeniem Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji
w sprawie znakow i sygnatow drogowych, z dnia 31 lipca 2002r., Dziennik Ustaw Nr 170,
poz. 1393, z uwzglednieniem zatgcznikdw nr 1—4 do rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 3 lipca 2003 roku, w sprawie szczegotowych warunkéw technicznych dla znakéw
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i sygnatéw drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach, Dziennik Ustaw — zatgcznik do Nr 220, poz. 2181 z dnia 23
grudnia 2003 roku.

Wszystkie znaki pionowe i tablice powinny by¢ odblaskowe, wykonane jako duze na drodze
powiatowej i Srednie na drodze gminnej, z folii typu 2 lub folii pryzmatycznej oraz powinny
mie¢ odpowiednie aprobaty techniczne. Nalezy pamietac, aby krawedzie tarcz i tablic byty
zaokragglone oraz dwukrotnie wygiete do rewersu tarczy /tablicy.

Zamierzenie budowlane obejmuije:

e Wykonanie rozbiorki nawierzchni jezdni;

Budowa kanalizacji deszczowej wraz z wpustami ulicznymi;
Wykonanie petnej konstrukcji nawierzchni jezdni;
Wykonanie elementow wykonczenia ulic;

Wykonanie elementéw odwodnienia powierzchniowego;

e Ruch jest przeprowadzony zgodnie z czasowym oznakowaniem ruchu.
Wszystkie elementy bezpieczenstwa ruchu nalezy ustawi¢ w sposdb zapewniajgcy
odpowiednig widoczno$¢ oraz bezpieczny przejazd pojazdow.

Bezwzglednie nalezy zabezpieczy¢ miejsce prac, tak aby nie stwarzat niebezpieczenstwa
dla ruchu samochodowego oraz w szczegolnosci pieszego.

Opis czasowego oznakowania

Roboty na ulicy Osiedlowe;j i ulicy Krotkiej zabezpieczono poprzez ustawienie znaku B-1
wraz z tabliczkg ,Nie dotyczy mieszkancéw ul. Osiedlowej i Krotkiej oraz pojazdow budowy’
oraz znak A-14 informujgcy o robotach drogowych. Z uwagi na fakt, ze ulica Osiedlowa i
ulica Krotka jest drogg slepg znaki zostaty zaprojektowana tylko na krawedzi potgczenia
ulicy Osiedlowej z ulicg Dtuga.

Na ulicy Dtugiej, od strony potudniowej powyzszy zestaw znakdéw zostat uprzedzony
znakiem B-22 wraz z tabliczkg ,Nie dotyczy mieszkancéw ul. Osiedlowej i Krotkiej oraz
pojazdow budowy”. Znak ustawiono w odlegtosci tylko 40m od zakresu rob6t z powodu
bliskiego sgsiedztwa skrzyzowania z drogg wewnetrzng. Na ulicy Dtugiej od strony
potudniowej w odlegtosci 30m od zamkniecia zaprojektowano znak A-14.

Od strony pétnocnej zamkniecie ulicy Osiedlowej i Krotkiej zostato uprzedzone znakiem B-
21 wraz z tabliczka ,Nie dotyczy mieszkancow ul. Osiedlowej i Krétkiej oraz pojazdow
budowy”. Powyzszy zestaw znakdw zostat umieszczony 50m od zakresu robdét. Na ulicy
Dtugiej od strony potnocnej w odlegtosci 30m od zamkniecia zaprojektowano znak A-14.

Z uwagi na fakt, ze dojazd dla mieszkancow ulicy Osiedlowej i Krétkiej zostanie zachowany
nalezy wprowadzi¢ wewnetrzng organizacje ruchu. Oznakowanie zostato przedstawione w
schematach.

Schemat |

Od strony poczatku lokalnego kilometraza zaprojektowano zabezpieczenie robot poprzez
zastosowanie zapory U-3d, na ktérej umieszczono lampy zmierzchowe koloru zéttego.
Zapora zostata uprzedzona w odlegtosci 60m zestawem znakow B-25 i B33, natomiast w
odlegtosci 90 znakami A-12b z A-14. W odlegtosci 60m od zakresu robét zaprojektowano
znak B-42 odwotujgcy ograniczenia.

Od strony konca lokalnego kilometraza zaprojektowano zabezpieczenie robét poprzez
zastosowanie zapory U-20b. Zapora zostata uprzedzona w odlegtosci 60m zestawem
znakow B-25 i B33, natomiast w odlegtosci 90 znakami A-12c z A-14. W odlegtosci 60m od
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zakresu robot zaprojektowano znak B-42 odwotujgcy ograniczenia. Od strony osi jezdni
zakres robot zostat zabezpieczony zaporami U-21a/b rozmieszczonymi co 10m.
Ruch pieszy i rowerowy na powyzszym odcinku robét zostanie zachowany.
Zagrozenia, na ktére sg narazeni piesi podczas prowadzonych prac to:

e potrgcenie przez sprzet ciezki (koparka, koparko-tadowarka);

e potrgcenie przez wywrotke obstugujgcg budowe.
Zawsze bedzie mozliwosc¢ przejscia lewg strong jezdni. Strona prawa zostata wytgczona dla
ruchu pieszego poprzez zastosowanie zapory U-20c, na ktérej zostat umieszczony znak B-
41 wraz z tabliczkg przejscie drugg strong ulicy —powyzszy zestaw znakoéw zostat
zaprojektowany po stronie prawej (liczgc od poczatku lokalnego kilometraza) od strony
zapory U-3d oraz U-20b.
Z uwagi na koniecznosc¢ kierowania ruchem w dokumentacji projektowej wskazano
stanowisko do recznego kierowania ruchem. Od strony poczgtku kilometraza odlegto$¢
stanowiska od zakresu robot wynosi 10m, natomiast od strony kornca kilometraza 20m.
Powyzsze czynnosci wykonywac¢ mogg wytgcznie osoby odpowiednio przeszkolone i
uprawnione do kierowania ruchem (posiadajgce odpowiednie uprawnienia i wyposazone w
kamizelke odblaskowg zgodnie z rozporzgdzeniem).
Schemat robo6t zostat przedstawiony na rysunku nr 3 dokumentac;i.

Schemat Il
Od strony konca lokalnego kilometraza zaprojektowano zabezpieczenie robét poprzez
zastosowanie zapory U-3d, na ktérej umieszczono lampy zmierzchowe koloru zéttego.
Zapora zostata uprzedzona w odlegtosci 60m zestawem znakéw B-25 i B33, natomiast w
odlegtosci 90 znakami A-12b z A-14. W odlegtosci 60m od zakresu robét zaprojektowano
znak B-42 odwotujgcy ograniczenia.
Od strony poczgtku lokalnego kilometraza zaprojektowano zabezpieczenie robot poprzez
zastosowanie zapory U-20b. Zapora zostata uprzedzona w odlegtosci 60m zestawem
znakow B-25 i B33, natomiast w odlegtosci 90 znakami A-12c z A-14. W odlegtosci 60m od
zakresu robot zaprojektowano znak B-42 odwotujgcy ograniczenia.
Od strony osi jezdni zakres rob6t zostat zabezpieczony zaporami U-21a/b rozmieszczonymi
co 10m.
Ruch pieszy na powyzszym odcinku robét zostanie zachowany.
Zagrozenia, na ktére sg narazeni piesi podczas prowadzonych prac to:

e potrgcenie przez sprzet ciezki (koparka, koparko-tadowarka);

e potrgcenie przez wywrotke obstugujgcg budowe.
Zawsze bedzie mozliwos¢ przejscia prawg strong jezdni. Strona lewa zostata wytgczona dla
ruchu pieszego poprzez zastosowanie zapory U-20c, na ktérej zostat umieszczony znak B-
41 wraz z tabliczkg przejscie drugg strong ulicy —powyzszy zestaw znakoéw zostat
zaprojektowany po stronie lewej (liczgc od poczatku lokalnego kilometraza) od strony
zapory U-3d oraz U-20b.
Z uwagi na koniecznosc¢ kierowania ruchem w dokumentacji projektowej wskazano
stanowisko do recznego kierowania ruchem. Od strony poczgtku kilometraza odlegto$¢
stanowiska od zakresu robot wynosi 20m, natomiast od strony kornca kilometraza 10m.
Powyzsze czynnosci wykonywac¢ mogg wytgcznie osoby odpowiednio przeszkolone i
uprawnione do kierowania ruchem (posiadajgce odpowiednie uprawnienia i wyposazone w
kamizelke odblaskowg zgodnie z rozporzgdzeniem).
Schemat robo6t zostat przedstawiony na rysunku nr 4 dokumentac;i.
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Schemat Il
Od strony kierunku A zaprojektowano zabezpieczenie robét poprzez zastosowanie zapory
U-3d, na ktorej umieszczono lampy zmierzchowe koloru zoitego. Zapora zostata
uprzedzona w odlegtosci 60m zestawem znakoéw B-25 i B33, natomiast w odlegtosci 90
znakami A-12b z A-14. W odlegtosci 60m od zakresu robot zaprojektowano znak B-42
odwotujgcy ograniczenia.
Od strony kierunku B zaprojektowano zabezpieczenie robdt poprzez zastosowanie zapory
U-20b. Zapora zostata uprzedzona w odlegtosci 60m zestawem znakéw B-25 i B33,
natomiast w odlegtosci 90 znakami A-12c z A-14. W odlegtosci 60m od zakresu robot
zaprojektowano znak B-42 odwotujgcy ograniczenia.
Od strony kierunku C zaprojektowano zabezpieczenie robot poprzez zastosowanie zapory
U-20b. Zapora zostata uprzedzona w odlegtosci 60m zestawem znakéw B-25 i B33,
natomiast w odlegtosci 90 znakami A-12c z A-14. W odlegtosci 60m od zakresu robot
zaprojektowano znak B-42 odwotujgcy ograniczenia.
Od strony osi jezdni zakres rob6t zostat zabezpieczony zaporami U-21a/b rozmieszczonymi
co 10m.
Ruch pieszy na powyzszym odcinku robot zostanie zachowany.
Zagrozenia, na ktére sg narazeni piesi podczas prowadzonych prac to:

e potrgcenie przez sprzet ciezki (koparka, koparko-tadowarka);

e potrgcenie przez wywrotke obstugujgcg budowe.
Zawsze bedzie mozliwos¢ przejscia przeciwlegtg do robét strong jezdni. Strona na ktoérej
beda prowadzone roboty zostata wytgczona dla ruchu pieszego poprzez zastosowanie
zapory U-20c, na ktérej zostat umieszczony znak B-41 wraz z tabliczkg przejscie drugg
strong ulicy zlokalizowany od strony zapory U-3d oraz U-20b.
Z uwagi na koniecznosc¢ kierowania ruchem w dokumentacji projektowej wskazano
stanowisko do recznego kierowania ruchem. Od strony kierunku A odlegtos¢ stanowiska od
zakresu robot wynosi 10m, natomiast od strony kierunku B 20m i kierunku C 20m.
Powyzsze czynnosci wykonywac¢ mogg wytgcznie osoby odpowiednio przeszkolone i
uprawnione do kierowania ruchem (posiadajgce odpowiednie uprawnienia i wyposazone w
kamizelke odblaskowg zgodnie z rozporzgdzeniem).
Schemat robo6t zostat przedstawiony na rysunku nr 5 dokumentaciji.

Schemat IV

Od strony kierunku A zaprojektowano zabezpieczenie robét poprzez zastosowanie zapory
U-3d, na ktorej umieszczono lampy zmierzchowe koloru zottego. Zapora zostata
uprzedzona w odlegtos$ci 60m zestawem znakdéw B-25 i B33, natomiast w odlegtosci 90
znakami A-12b z A-14. W odlegtosci 60m od zakresu robot zaprojektowano znak B-42
odwotujgcy ograniczenia.

Od strony kierunku B zaprojektowano zabezpieczenie robét poprzez zastosowanie zapory
U-20b. Zapora zostata uprzedzona w odlegtosci 60m zestawem znakéw B-25 i B33,
natomiast w odlegtosci 90 znakami A-12c z A-14. W odlegtosci 60m od zakresu robot
zaprojektowano znak B-42 odwotujgcy ograniczenia.

Od strony kierunku C zaprojektowano zabezpieczenie robot poprzez zastosowanie zapory
U-3d, na ktorej umieszczono lampy zmierzchowe koloru zoitego. Zapora zostata
uprzedzona w odlegtosci 60m zestawem znakdéw B-25 i B33, natomiast w odlegtosci 90
znakami A-12b z A-14. W odlegtosci 60m od zakresu robot zaprojektowano znak B-42
odwotujgcy ograniczenia.

Od strony osi jezdni zakres robét zostat zabezpieczony zaporami U-21a/b rozmieszczonymi
co 10m.

Ruch pieszy na powyzszym odcinku robot zostanie zachowany.
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Zagrozenia, na ktore sg narazeni piesi podczas prowadzonych prac to:

e potrgcenie przez sprzet ciezki (koparka, koparko-tadowarka);

e potrgcenie przez wywrotke obstugujgcg budowe.
Zawsze bedzie mozliwosc¢ przejscia przeciwlegtg do robdt strong jezdni. Strona na ktore;j
bedg prowadzone roboty, zostata wytgczona dla ruchu pieszego poprzez zastosowanie
zapory U-20c, na ktorej zostat umieszczony znak B-41 wraz z tabliczkg przejscie drugg
strong ulicy zlokalizowany od strony zapory U-3d oraz U-20b.
Z uwagi na koniecznosc¢ kierowania ruchem w dokumentacji projektowej wskazano
stanowisko do recznego kierowania ruchem. Od strony kierunku A odlegto$¢ stanowiska od
zakresu robot wynosi 10m, natomiast od strony kierunku B 20m i kierunku C 10m.
Powyzsze czynnosci wykonywac¢ mogg wytgcznie osoby odpowiednio przeszkolone i
uprawnione do kierowania ruchem (posiadajgce odpowiednie uprawnienia i wyposazone w
kamizelke odblaskowg zgodnie z rozporzgdzeniem).
Schemat robo6t zostat przedstawiony na rysunku nr 6 dokumentac;i.

Schemat V

Od strony kierunku A zaprojektowano zabezpieczenie robét poprzez zastosowanie zapory
U-20b. Zapora zostata uprzedzona w odlegtosci 60m zestawem znakdéw B-25 i B33,
natomiast w odlegtosci 90 znakami A-12c z A-14. W odlegtosci 60m od zakresu robot
zaprojektowano znak B-42 odwotujgcy ograniczenia.

Od strony kierunku B zaprojektowano zabezpieczenie robét poprzez zastosowanie zapory
U-3b, na ktorej umieszczono lampy zmierzchowe koloru zo6ittego. Zapora zostata
uprzedzona w odlegto$ci 60m zestawem znakdéw B-25 i B33, natomiast w odlegtosci 90
znakami A-12b z A-14. W odlegtosci 60m od zakresu robot zaprojektowano znak B-42
odwotujgcy ograniczenia.

Od strony kierunku C zaprojektowano w osi drogi o kierunku A-B zapory U-3a i U-3b.
Powyzsze zapory zostaty uprzedzone odlegtosci 50m zestawem znakéw B-25 i B33,
natomiast w odlegtosci 80 tablicg F-6 z piktogramem znakow A-12b z A-14 (kierunek A) i A-
12c z A-14 (kierunek B). W odlegtosci 60m od zakresu robét zaprojektowano znak B-42
odwotujgcy ograniczenia.

Od strony osi jezdni zakres robét zostat zabezpieczony zaporami U-21a/b rozmieszczonymi
co 10m.

Ruch pieszy na powyzszym odcinku robét zostanie zachowany.
Zagrozenia, na ktére sg narazeni piesi podczas prowadzonych prac to:

e potrgcenie przez sprzet ciezki (koparka, koparko-tadowarka);

e potrgcenie przez wywrotke obstugujgcg budowe.
Zawsze bedzie mozliwos¢ przejscia przeciwlegtg do robét strong jezdni. Strona na ktoérej
bedag prowadzone roboty, zostata wytgczona dla ruchu pieszego poprzez zastosowanie
zapory U-20c, na ktorej zostat umieszczony znak B-41 wraz z tabliczkg przejscie drugg
strong ulicy zlokalizowany od strony zapory U-3d oraz U-20b.
Z uwagi na koniecznos$¢ kierowania ruchem w dokumentacji projektowej wskazano
stanowisko do recznego kierowania ruchem. Od strony kierunku A odlegtos¢ stanowiska od
zakresu robot wynosi 20m, natomiast od strony kierunku B 10m i kierunku C 20m.
Powyzsze czynnosci wykonywac¢ mogg wytacznie osoby odpowiednio przeszkolone i
uprawnione do kierowania ruchem (posiadajgce odpowiednie uprawnienia i wyposazone w
kamizelke odblaskowg zgodnie z rozporzgdzeniem).
Schemat robot zostat przedstawiony na rysunku nr 7 dokumentaciji.
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Ruch pieszy na zamknietym odcinku roboét zostanie zachowany. Zawsze bedzie mozliwos¢
przejscia /przejazdu lewg lub prawg strong jezdni.
Zagrozenia, na ktére sg narazeni piesi /rowerzysci podczas prowadzonych prac to:

e upadek do wykopu budowanej kanalizacji deszczowej;

e potrgcenie przez sprzet ciezki (frezarka, rozktadarka mas bitumicznych, koparka,

koparko-tadowarka);

e potrgcenie przez wywrotke obstugujgcg budowe.
W czasie wykonywania robot zwigzanych z budowg kanalizacji deszczowej miejsce robot
nalezy zabezpieczy¢ przez zastosowanie zapér U-20c oraz ogrodzen systemowych petnych
lub azurowych o wysokosci nie mniejszej niz 2,00m, odpowiednio oznakowane przez
elementy odblaskowe oraz tabliczki ,Uwaga gtebokie wykopy” oraz ,Nieupowaznionym

wstep wzbroniony”.
PELNE @

}2.%’1

2,35m

AZUROWE @

i Iil |‘I
1 2,045m
1T
T

T 3 45m T
Zapora U-20c Ogrodzenie miejsca robot petne /azurowe

Wszystkie miejsca, w ktorych bedg montowane wtazy studni rewizyjnych oraz wpusty studni
Sciekowych nalezy czasowo zabezpieczy¢ blachg przytwierdzong do podtoza w sposéb
uniemozliwiajgcy ich naruszenie przez osoby niepowotane.

W sytuaciji, gdy wykop bedzie przecinat czasowy cigg komunikacyjny dla pieszych
/rowerzystow, nalezy stosowac ktadke U-28 ustawione i przytwierdzone do podtoza zgodnie
Z przeznaczeniem.

Kfadka dla pieszych U-28
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Podczas pracy sprzetu ciezkiego odpowiednio przeszkolony i uprawniony do kierowania
ruchem pracownik firmy wykonawczej (posiadajgcy odpowiednie uprawnienia i wyposazony
w kamizelke odblaskowg zgodnie z rozporzgdzeniem), kazdorazowo bedzie instruowat i
przeprowadzat pieszych i rowerzystéw. Podczas powyzszej sytuacji pracownik bedzie
wstrzymywat prace sprzetu (operatorzy sg zobowigzani do zatrzymania i wylgczenia
maszyny).

Z uwagi na lokalizacje zakresu robot nalezy zachowac istniejgce oznakowanie na
ulicach przylegtych do ulicy Dtugiej. Jesli bedzie kolidowato z robotami drogowymi, to nalezy
je przestawi¢ w kierunku pobocza z zachowaniem odpowiedniej wysokosci oraz
widoczno$éci. Po zakonczeniu robot przestawione znaki nalezy ustawi¢ w pierwotnym
miejscu.

Na czas prowadzenia robét kolidujgce istniejgce oznakowanie pionowe, ktére nie ma
wptywu na ruch nalezy zakry¢ i zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem.

Z uwagi na lokalizacje zakresu robot nalezy zachowac istniejgce oznakowanie. Jesli bedzie
kolidowato z robotami drogowymi, to nalezy je przestawi¢ w kierunku pobocza z
zachowaniem odpowiedniej wysokosci oraz widocznosci.

Na czas prowadzenia robot kolidujgce istniejgce oznakowanie pionowe, ktére nie ma
wpltywu na ruch nalezy zakry¢ i zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem.

5. Dodatkowe uwagi

e Oznakowanie dla przedmiotowych odcinkéw robét nalezy wykona¢ na podstawie
zatgczonych rysunkéw zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministrow Infrastruktury oraz
Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002r., w sprawie znakow i
sygnatéw drogowych, Dz. U. nr 170, poz. 1393, zatgcznikami nr 1—4 do
rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku, w sprawie
szczego6towych warunkdéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz
urzgdzenh bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na
drogach, Dz. U. nr 220, poz. 2181
z dnia 23 grudnia 2003 r. oraz ,Instrukcjg oznakowania robot prowadzonych w pasie
drogowym”;

¢ Roboty drogowe nalezy wykonywaé w sposob ograniczajgcy do minimum trudnosci
z dojazdem i dojsciem do przylegtych obiektow;

e Podczas prowadzenia robét nalezy kontrolowac ustawienie oznakowania
i zabezpieczenia, stwierdzone nieprawidtowosci natychmiast usuwac.

6. Termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu

Po uzyskaniu potrzebnych zezwolen i uzgodnieh oznakowanie zostanie wprowadzone
we pazdzierniku 2016 roku. O doktadnym terminie, z odpowiednim wyprzedzeniem
zawiadomi Wykonawca robot.

7. Termin przywrécenia istniejgcej /docelowej organizacji ruchu
Istniejgce /docelowe oznakowanie zostanie przywrocone najpdzniej do 30 kwietnia 2017
roku. O powyzszym fakcie zawiadomi Wykonawca.
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8. Czesé rysunkowa
Rysunek nr 1 — Lokalizacja zadania w skali 1:25000
Rysunek nr 2 — Plan sytuacyjny w skali 1:1000
Rysunek nr 3 — Schemat | w skali 1:1000
Rysunek nr 4 — Schemat Il w skali 1:1000
Rysunek nr 5 — Schemat Ill w skali 1:1000
Rysunek nr 6 — Schemat IV w skali 1:1000
Rysunek nr 7 — Schemat V w skali 1:1000
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