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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjymagania dotyce wykonania i
odbioru robot zwjzanych z odtworzeniem trasy zaprojektowanych drog.

1.2. Zakres stosowania ST

ST stanowi podstagyjako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleica
realizacji rob6t na zadaniu
~Przebudowa drég gminnych ul. Kascielna w Hazlachu, ul. Szkolna w
Pogwizdowie, ul. Machnica w Zamarskach, ul. Ebina w Konczycach Wielkich,
ul.Granicznej i tacznika pomiedzy ul. Siewry i ul. Polnag w Brzezowce.”

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdét
zwiazanych z wszystkimi czyngoiami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenia w
terenie przebiegu trasy zaprojektowanych drog pezatach dziatek wskazanych w
dokumentacji .

1.3.1.0dtworzenie trasy

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy wchadz
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego punktoéw gtéWwrosi trasy uzupetnienie osi trasy
dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),
b) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochromh iprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasmkby kierunkowe oraz pogikowy
i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST ,Wymaganiaotme” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robo6t
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w ST ,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatdw

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
ST ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalestosowa pale drewniane z gwdziem
lub prtem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowd#tugcici okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grmanbot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny miésrednie od 0,15 do 0,20 m i diugbod 1,5do 1,7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktow nazjestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do
0,08 m i dlugéci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isiamiej nawierzchni jdi
taki wymadg wynika z umowy bolce stalowe=dnicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygeze sprztu podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy ngistosowa nastpujacy sprzit:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej powirggrarantowa uzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy vr@a przewozi dowolnymi srodkami
transportu dopuszczonymi do ruchu zgodnie z ohowjcymi przepisami .

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST ,Wymagagolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawegio, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedilme do szczegdétowego wytyczenia
miejsca robdét w szczegllfm dotyczce granic wlasnai terenu zajtego pod drog w
zakresie jej obecnego przebiegu.

Prace pomiarowe powinny dyvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawmspektora Nadzoru o wszelkicheach
wykrytych w wytyczeniu punktoéw gtdwnych trasy i e¥pw roboczych w zakresie wiasioo
gruntow.

Wykonawca powinien sprawdzczy usytuowanie drogi w terenie okiene w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistym jej przebiegiemzele Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste potgenie drogi istotnie réni sie od ustalé mapy sytuacyjnej w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadokio tym Inspektora Nadzoru. Uksztaltowanie terenu w
takim rejonie nie powinno I8y zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez
Inspektora Nadzoru . Wszystkie roboty dodatkoweigjace z rénic w terenie podanych w
dokumentacji projektowej i danych rzeczywistych¢cgtowane przez Inspektora Nadzoru ,
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zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku atigiWykonawe.
Wszystkie roboty, ktdre bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mp@y¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inspektoad2oru.
Punkty gtdwne trasy i punkty paednie osi trasy musgzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznacaepowinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru .
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomvszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. dei znaki pomiarowe przekazane przez Zamagejo
zostam zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, tstamp one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne padgavidiowej realizacji robot
naleza do obowazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdbwnych oseky

Punkty gtbwne powinny Ky zamocowane w sposob trwaly, przyyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a #ekdowhzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granic rob6t ziemnych. Maksymalna odlegto pomiedzy punktami
gtéwnymi na odcinkach prostych nie meoprzekracz&a 200 m.

Wykonawca powinien zaky¢ repery robocze wzdhiosi trasy drogowej, a tak przy
kazdym obiekcie igynierskim.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami rob6t zedanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygzych. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalgy zataey¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahiduw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wyklugzapsiadanie, zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru .

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jego patenia wzgédem granic parceli.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamaevagp, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, gkoaej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachsrpdnich w
odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniatrdscz nie rzadziej @aico
50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej oasyt w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mee by wicksze nk 5 cm dla remontowanych drég.

Do utrwalenia osi trasy w terenie natauzy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robét zagpt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgezbmoza granicrobot.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy naje
prowadz¢ wedlug ogdélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w54.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST ,Wymagagé@ne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwjzanych z wytyczeniem przebiegu drég jestscia obmiaru robdét
drogowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Sposo6b odbioru robét

Odbioér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub piaitu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedktada Inspektora Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowe]

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy,
— ustalenie granic dziatki zgj obecnie pod drag
— wyszukanie i oznaczenie sieci uzbrojenia podziemneg
— umocowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona iche@rzniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
— pomiar powykonawczy przebiegu drogi o ile tak stain@amowa.
Platng¢ za prace geodezyjne zwmanych z wytyczeniem drogi jesteta w koszcie roboét
drogowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

=

Instrukcja techniczna 0-1 Ogdlne zasady wykonywané& geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urzd Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysdiamowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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