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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej veymagania dotyexe wykonania i odbioru robét zygwanych z
odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw wysésiowych w ramach realizacji zafta,Przebudowa drogi powiatowej nr 2623
S ul. Katowicka w Pogwizdowie poprzez rozbudowchodnika” oraz ,Przebudowa drogi powiatowej nr 2624 S ul. Cieszyiska
w Pogwizdowie poprzez rozbudow chodnika”.

1.2. Zakres stosowania ST

ST stanowi obowizujaca podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zigicai realizacji Robot
wymienionych w p.1.1.
1.3. Zakres robd6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot zwanych z wszystkimi czyndoiami
umazliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdregowej

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysai@owych

W zakres robdt pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktéw wyséiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtownych osi trasy i punktow wys@tiowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate o0si),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&owych (reperéw roboczych),
d) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrarteprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdbiajacy odszukanie
i ewentualne odtworzenie
e) wykonanie pomiaréw powykonawczych z naniesieniemasoby mapowe.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasykty kierunkowe oraz poatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjaqppodanymi w
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

2. MATERIALY
2.1.Wymagania dotyczce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2.Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtdwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégbokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobét ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny ériieednic:
od 0,15do 0,20 m i dlugéod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugm okoto 0,30 m,
a dla punktéw utrwalanych w istnaggej nawierzchni bolce stalovgeednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny miet dtugas¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3. SPRZET
3.1.0go6lne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2.Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmvych naley stosowa nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachymetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- taémy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej gdw wysokaciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogo6Ine wymagania dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprz:t i materialy do odtworzenia trasy tra przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboaviujacymi Instrukcjami GUGIK

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien pegejod Zamawiajcego dane zawiergje lokalizact i
wspotrzdne punktéw gtoéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamaw&go, Wykonawca powinien przeprowadzibliczenia i pomiary
geodezyjne niezlnine do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &yykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@whzyniera o wszelkich llach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych¢BY te powinny by usunite na koszt Zamawigjego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowep zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #@ia sie od rzdnych okrélonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiad@éno tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie n@vpno by
zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@¢ z rénic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowejddzych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostam wykonane na koszt
Zamawiajicego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mp@y¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez layniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigrednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w oznaczenia cifagace
w sposob wyrzny i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatzpowinny by
zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznagze czasie trwania robot.
Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostan zniszczone przez Wykonawcswiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dkzdgo prowadzenia robét, to zostame odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@maidtowej realizacji robét nate do obowizkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osasy i punktow wysokadciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwnewiany by zastabilizowane w sposob trwaly, przyyaiu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a zakdowinzane do punktéw pomocniczych, pzdomych poza granicrobét ziemnych.
Maksymalna odlegkad pomiedzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezmprzekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtwosi trasy drogowej, a tak przy
kazdym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkg migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wygoSDO
metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim poma by odpowiednio zmniejszona, zaiee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robdt zwianych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze sma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdtutrasy drogowej.
O ile brak takich punktéw, repery robocze ngleatazy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztatidddw stalowych,
osadzonych w gruncie w spos6b wykluazgjosiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od
4 mm/km, stosujc niwelacg podwdjm w nawkzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy
reperu i jego radne;.
5.3.0Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajicego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentacji
projektowej.

O$ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadzigjaa 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonetrasy w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢ wieksze
od 5 cm . Rezdne niwelety punktdw osi trasy nalewyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do ganych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nglaizy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkgcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robét zapt je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza gramabot.
5.4.Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypéw i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumensapjojektova oraz w miejscach wymagajych uzupetienia dla poprawnego
przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowapyzez Irzyniera.
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Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopéw naky stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nale
stosowé w przypadku nasypéw o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegtc miedzy
palikami lub wiechami naly dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dvagj. Odleglé¢ ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢c wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektowvs.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.0golne zasady kontroli jakdci robot

Ogoblne zasady kontroli jaka rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2.Kontrola jako §ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@dowych naleéy prowadzé
wedtug og6lnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodmevymaganiami podanymi w pkt 5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0godIne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M.-Q0@Q,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest km ( kilometr ) odtworzonej trasy w terenie

8. ODBIOR ROBOT
8.1.0gdIne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
8.2.Sposo6b odbioru robot
Odbior robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikdw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjiefire Wykonawca przedktadazynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0gdlIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrsgi podano w OST D-M-00.00.00,Wymagania ogdlne”
9.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtoéwnych osi trigmnktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnylyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaly, ochrafaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatagajodszukanie i ewentualne
odtworzenie.
Platna¢ robét zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestauy koszcie robdt mostowych.

o
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ONoA~LODEE

str. 3



