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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej veymagania dotycze wykonania i odbioru robét zwdanych z
rozebraniem elementéw drdg i ulic w ramach reajizaada: ,Przebudowa drogi powiatowej nr 2623 S ul. Katowika w
Pogwizdowie poprzez rozbudow chodnika” oraz ,Przebudowa drogi powiatowej nr 262 S ul. Cieszyiska w Pogwizdowie
poprzez rozbudowg chodnika”.

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygdkontraktowy przy zlecaniu i realizacji robd@tymienionych w p.
1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zwanych z:
- rozbidrky zjazdow,
- rozbiérky nawierzchni chodnika i krawnikdw betonowych

1.4.Okreslenia podstawowe

Stosowane okgékenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirginji
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” fhit.

1.5.0gdIne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0{vkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1.0golne wymagania dotycgce materiatow

Materiat uzyskany z rozbiorki nate wywiez¢ z placu budowy.

3. SPRZET
3.1.0g06lne wymagania dotycgce sprztu

Ogo6lne wymagania dotysee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiérk elementéw drog, nie by wykorzystany sprg podany portej, lub inny
zaakceptowany przeziyniera:
- tadowarki,
- samochody erarowe,
- mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,
- frezarki nawierzchni,
4. TRANSPORT
4.1.0g0dIne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0g6lne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M}@00 ,Wymagania ogoine” pkt 5.
5.2.Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, obejmugunicie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienatnw pkt 1.3,
zgodnie z dokumentagcprojektowa, ST lub wskazanych przezzmiera.
Roboty rozbiérkowe mima wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposéb okéony w ST lub przez liyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.0golne zasady kontroli jakdci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
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+Przebudowa drogi powiatowej nr 2623 S ul. Katowicka wgRzdowie poprzez rozbudewhodnika” oraz ,Przebudowa drogi
powiatowej nr 2624 S ul. Ciesska w Pogwizdowie poprzez rozbugaliodnika”.

6.2.Kontrola jako §ci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie kompldgiavykonanych robét rozbiérkowych .

7. OBMIAR ROBOT
7.1.0golne zasady obmiaru robo6t
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne”.
7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarova robot zwizanych z rozbiorkelementéw drdég jest:
- dla nawierzchni f(metr kwadratowy),
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0gdlIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrssi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robd6t obejmuije:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhiorki,
— przeckcie nawierzchni na patzeniu
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- rozebranie kragznikéw betonowych
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérlielu ponownego jejaycia, z utazeniem na poboczu,
— zatadunek i wbudowanie na miejscu budowy
- uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.
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